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• Kis számításigényű radar-kamera fúzió

• Környező objektumok feltérképezése

• Pontos állapotbecslés: távolság, sebesség

• Folytonos objektumkövetés

• Fals detekciók hatékony kiszűrése

• State-of-the-art algoritmusok teljesítményét

meghaladó metrikák

• Kedvező, alacsony komplexitás

• Szenzoradatok end-to-end szimulációja

• Nagy adatigényű fejlesztés és validáció

• Költséges és időigényes mérések kiváltása

• Járműipari szenzorok által szolgáltatott

objektumdetekciók közvetlen szimulációja

• Alacsony számításigényű, valószínűség-

alapú szenzormodellek

• Kameraalapú objektumkövetés

• Gyalogosok nyomon követése

• Valós idejű alkalmazhatóság

• Folytonos objektumidentifikáció

• Járműipari alkalmazások

• Vezetéstámogató rendszerek

• Baleset elkerülő rendszerek

• Highway pilot (L3 önvezetés autópályán)

• Nemzetvédelmi alkalmazások

• Határvédelem

• Csapatmozgások nyomon követése

• Célszemélyek követése

• Alkalmazhatóság és gazdaságosság

• Alacsony számításigény

• Valós-idejű alkalmazhatóság

• Kis számításkapacitású rendszerekben

• Sűrű, sok objektumból álló környezetben

• Gazdaságos adatgyűjtés

• Szimulációval támogatott tesztelés

• Mesterséges intelligencia fejlesztése 

szimulált adatokkal


