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A mesterseges intelligencia atveszi a hatalmat...

AUTONOM RENDSZEREK
Nemzeti Laboratérium

Tom Randall @ @tsrandall - 23 Jan 2017 v
At what point will "Full Self-Driving Capability" features noticeably depart from

"Enhanced Autopilot"” features?
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Elon Musk @
Follow v
@elonmusk

Replying to @tsrandall

3 months maybe, 6 months definitely
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AUTONOM RENDSZEREK
Nemzeti Laboratérium

Varro Daniel: Machine
Learning szakerto

Rendor, postas, pék is lennék,
kertésznek is vigan mennék,
de leginkabb azeért foleg
machine learning szakértonek.

Nem torodnék semmi massal,
mint a gépi tanulassal.
Megtanitanam a gépem,

hogy kell viselkedni szépen.

A férfiaktol a noket

hogy kiilonboztesse 0 meg,

s mi egymastol nem all tavol:
a muffint a csivavatal.




ElG Léko
AUTONOM RENDSZEREK
Léko Péter (2005) 2763 50% T | Nemal homnun
Magnus Carlsen (2014) 2882 66% ) .
Ha raunt a kiskutyakra,
Stockfish 8 (2018) 3500 99% _ ,
emberekkel diskuralna,
Alphazero (2018) 3600 99%

amuldozna am a jonep,
milyen okos szamitogep!

Tanitgatnam, nevelgetném,
adatokkal etetgetném,
s ha mar kapott elég ételt,

ronggya verne Léko Petert.



Egy kis torténelem...

Dinamikus programozas
ANN RL

shire bullterrier

Al Winter

2012 ImageNet CNN

2013 Playing Atari with RL

2014 The invention of GANs

2016 AlphaGo

2018 Generative Pretrained Transformers

ot

ChatGPT



Hérom szérny, Harom gyerek, egy kétszemélyes csonak  E— | i ™




Megoldod, vagy irsz ra egy programot? e | AuTONOM ReNpszeRe

*Ez a feladat a "Hannibal és a misszionariusok" néven ismert

logikai probléma egyik valtozata. A megoldas Iényege, hogy
tigyeljiink arra, hogy egyik oldalon se legyen tébb szérny,

mint gyerek a folyamat soran. Az alabbi [épések megoldjak a

problémat:

*Elsé atkelés: Két szorny atkel a folyon. (2 szorny a
tuloldalon, 1 szorny és 3 gyerek az indulé oldalon)
*Masodik atkelés: Az egyik szorny visszatér. (1 szérny a
tuloldalon, 1 szorny és 3 gyerek az indulé oldalon)
*Harmadik atkelés: Két szorny atkel ismét a folydn. (3
szorny a tuloldalon, 3 gyerek az indulé oldalon)
*Negyedik atkelés: Az egyik szorny visszatér. (2 szorny a
tuloldalon, 1 szorny és 3 gyerek az indulé oldalon)
+Otodik atkelés: Két gyerek atkel a folydn. (2 szérny és 2
gyerek a tuloldalon, 1 szorny és 1 gyerek az indulé oldalon)
*Hatodik atkelés: Az egyik szorny és az egyik gyerek
visszatér. (1 szorny és 1 gyerek a tuloldalon, 2 szérny és 2
gyerek az indulé oldalon)

*Hetedik atkelés: Két gyerek atkel a folydn. (1 szorny és 3
gyerek a tuloldalon, 2 szorny az indulé oldalon)
*Nyolcadik atkelés: Az egyik szorny visszatér. (2 szorny a
tuloldalon, 1 szorny és 3 gyerek az indulé oldalon)
*Kilencedik atkelés: Két sz6rny atkel a folyon. (3 szérny és 3
gyerek a tuloldalon)

*Mindenki biztonsagosan atjutott, és sehol sem volt tobb

szorny, mint gyerek a folyamat soran.

Nemzeti Laboratdrium

can you provide a python code that solves it, with a function having
the parameters of the number of participants?

Certainly! Below is a Python implementation that solves the puzzle for any number of monsters and

children, with a function that takes the number of monsters and children as parameters.
(P Kod masolasa

{num_monsters, num_children):

{num_monsters, num_children, &, &, 2)

[1

(state):

left monsters, left children, _°ght_monster15, right children = state



A megerositéses tanulas SR | AuTonOm RenoszeRe




A mesterseges intelligencia kérdései R | A e DSZEREK
(részlet), avagy
A KOZLEKEDES VESZELYES UZEM

Mi helyzet a valdsaggal?

- 'Reward |
Mit akarunk? (Sard)

Mi van, ha megvaltozik a valosag?

Environment
Multiagens kornyezet? 5




. . . v o x AUTONOM RENDSZEREK
Trajektoriatervezés Megerostéses E’é % Nemzeti Laboratérium
tanulassal

Reinforcement Learning

(&)
Lanes State RL Agent Action Path generator [ 1y

space - {9 space P |l iPath

Trajectory planning

Modell Predictive Control

Real Time Implementation
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. i . v g , AUTONOM RENDSZEREK
Trajektoriatervezés Megerosteses tanulassal Nemzeti Laboratérium

Statikus és dinamikus eset




., AUTONOM RENDSZEREK
MUItlag ens I’endszel’ek % Nemzeti Laborat6rium

A Multiagens rendszerek kérdései

*  Egynél tdbb agensink van

« Jobb k6zosen tanulni?

«  Tanulhaté-e a kommunikacio?

*  Mia megvalésitas hierarchigja?

Homogenitas

« Egy 6nalloan tanitott 4gens tud-e
egyuttmiikodni 6nmagaval?

 Jutalmazés - o gmEm—e TR g ow
itf 2 t N e IR, 4
« Kompetitiv Alkalmazas NS T S W T ey ey o s
» Kooperativ o - 5 s.——;:(
* Vegyes L . L
« Tovabbi problémak « Halozati forgalomiranyitas e e

. Lazy Agent « Autépalya forgalomiranyitas M
- Action shadow » Forgalomban kdzlekedés
* Reward shadow « VasUti hal6zatiranyitas



Technologia-Tarsadalom-Etika-Jog ol i

Create a digital illustration depicting the intersection and conflict
between

Autonomous vehicle technology,
Societal acceptance,
Ethical considerations (trolley problem), and the

Legal environment.

Show an advanced self-driving vehicle with clearly identifiable
sensor equipment (lidar, radalg.

Seamlessly integrate three key symbolic scenes:
Representation of the trolley problem, illustrating the ethical dilemmas.

A diverse group of people, clearly showing mixed emotions such as trust,
skepticism, acceptance, and concern.

A judge figure with legal sg(mbolism (e.g, Payel, scales of justice),
representing the complexity of legal regulations.

USE STUDIO GHIBU STYLE




De mit tegyen a jarmii? - Etika o Sl et

 Mi, vagy szabalyos masok?

» Szabalytalan sok, szabalyos
kevés?

» Oregek, vagy gyerekek?

o Kutyaink, vagy emberek?

HHIIIIll ﬂlllllll



Jogi kérdések (pedig mi azt hittlik, ez egyszert) — §-=% | AuToNOM Renpszerek

1. Adatvédelem és adatbiztonsag - Hogyan taroljak, kezelik és hasznaljak fel az adatokat?

2. Kiberbiztonsag - Ki viseli a felel6sséget a jarmUvek informatikai rendszereinek biztonsagaért?
3. Szellemi tulajdonjogok - Szabadalmaztatas, licencelés, versenyjog.

4. Jogi személyiség kérdése - Sziikséges-e jogi személyiséggel felruhazni a jarmdveket?

5. Kozlekedési szabalyok atalakitasa - Hogyan kell modositani a kdzlekedési jogszabalyokat ?

6. Felelosség a karbantartasért és miiszaki allapotért

7. Biztositasi rendszer atalakitasa - Kell-e uj tipusu biztositasokat kidolgozni?

8. Jogosultsagok és engedélyezési eljarasok

9. Etikai és emberi jogi kérdések jogi vetliletei - Hogyan biztosithatok alapvetd jogok?



Nemzeti Laboratdrium

UNECE - NI-I-I-SA - AU AI AC-I- ﬁ AUTONOM RENDSZEREK

AUTOMATED DRIVING SYSTEMS EU Al Act: How risk is classified

Level 5
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Hungary together! GOVERNMENT Funded by
OF HUNGARY the European Union V
NextGeneration EU
>>

Az eloadas soran bemutatott kutatasok
Magyarorszag Kormanya megbizasabol és az Europai Unid tamogatasaval valosultak meg
az Autonom Rendszerek Nemzeti Laboratorium keretében
(RRF-2.3.1-21-2022-00002)



